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ACTIVIDADES: 
1. Dónde se encuentra ubicada la mina Antamina?
El complejo minero polimetálico de Antamina está ubicado en el distrito de San Marcos, provincia de Huari en la Región Ancash, a 200 km. de la ciudad de Huaraz y a una altitud promedio de 4,300 msnm.

2. Qué tipo de Drones son utilizados por la Mina?
COMERCIALES: Los drones comerciales son sofisticados vehículos no tripulados diseñados para uso profesional, equipados con tecnología especializada adaptada a diversas industrias.

3. Qué permiten identificar los drones?
Los drones permiten visualizar la zona  sin estar presente en el lugar.
Los drones pueden utilizarse para explorar y estudiar yacimientos mineros, lo que permite a las empresas recopilar datos sobre los recursos potenciales disponibles . Estos datos pueden utilizarse para desarrollar mejores estrategias mineras e identificar áreas donde se deben centrar los esfuerzos de exploración.

4. Qué logran creando ellos sus propios Drones?
Logran que los drones tengan mayor capacidad en las alturas 

5. Cómo funcionan los nuevos drones que están creando? Como se denominan?
Hacen los drones base al tiempo o lo que quieren lograr según las condiciones climáticas, lo principal es que no necesitan un piloto para que pueda volar. No necesitan que una persona esté cerca para que pueda ser operado. 

6.  Cómo se denomina la estación donde el drone se posa y se carga automáticamente
Regresa de manera autónoma a su hogar que es una estación donde el dron viene y se posa se carga y vuelve a volar.

7. Según el video, en qué pueden ayudar los drones a las minas?
Es un mecanismo que ayuda a la mina a estar más complejizada, debido a que las minas se hacen mas costosas y complejas tienen que encontrar formas de complejizar que mayor mente se traduce en un mayor costo.

8. Piensas que la utilización de drones y robots en las Minas es importante? A parte de las tareas nombradas en el video, qué otros beneficios podrían ofrecer los drones y robots.
Los drones y robots están transformando la industria minera, ofreciendo soluciones para mejorar la eficiencia, la seguridad y la productividad. Los drones permiten realizar inspecciones de áreas de difícil acceso, crear modelos 3D precisos de los yacimientos y recopilar datos para el análisis. Los robots, por otro lado, pueden realizar tareas peligrosas o repetitivas, como la manipulación de materiales o el monitoreo de equipos, reduciendo el riesgo para los trabajadores. 

9. Investiga alguna noticia sobre la utilización de Robots en las Minas. Escribe un resumen de la noticia.  Que beneficios permite la utilización de robots en las minas? Qué tareas pueden desempeñar los robots en las minas.
En los próximos diez años, la minería podría perder entre el 40% y el 80% de sus empleos directos e indirectos debido a la automatización con tecnologías como camiones autónomos, perforadoras automáticas y trenes sin conductor, ya en uso experimental. Esta industria es especialmente apta para la automatización por su alta inversión en maquinaria, elevados sueldos, y condiciones laborales duras y peligrosas. El cambio reducirá riesgos humanos y costos, pero también tendrá un gran impacto en el empleo y requerirá una transformación en las habilidades laborales.
  Mayor seguridad: Reducen la exposición humana a condiciones peligrosas como derrumbes, gases tóxicos y explosiones.
  Mayor eficiencia y productividad: Los robots pueden operar 24/7 sin fatiga, lo que aumenta la producción.
  Reducción de costos: Disminuyen los costos laborales y los relacionados con accidentes y seguros.
 Precisión y consistencia: Realizan tareas repetitivas con alta precisión, lo que mejora la calidad del trabajo.
  Monitoreo en tiempo real: Usan sensores para recopilar datos del entorno y del estado de las máquinas, lo que permite un mejor mantenimiento predictivo
  Acceso a zonas peligrosas o inaccesibles: Pueden explorar áreas profundas, estrechas o inestables que serían demasiado riesgosas para los humanos.

Tareas que pueden desempeñar los robots en las minas:
· Perforación y voladura: Robots perforadores que colocan cargas explosivas con precisión.
· Carga y acarreo: Camiones y cargadores autónomos que transportan minerales sin necesidad de conductor.
· Túneles y excavación: Tuneladoras automáticas que excavan sin intervención humana directa.
· Inspección y monitoreo: Drones y robots con sensores que inspeccionan estructuras, detectan gases o fisuras.
· Transporte de larga distancia: Trenes autoconducidos que llevan el mineral desde la mina hasta los puertos o plantas de procesamiento.
· Mantenimiento: Brazos robóticos que hacen reparaciones o limpiezas en zonas difíciles.
https://www.enriquedans.com/2016/11/mineria-y-sustitucion-de-trabajadores-por-robots.html
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En los proximos diez afios, la mineria se

™y dispone a perder entre el 40% y el 80% de los
puestos de trabajo directos e indirectos que
genera, debido al impacto de tecnologias de
automatizacion como camiones de
conducci6n auténoma, cargadores
automatizados, sistemas de perforacion
auténoma, tuneladoras automaticas, trenes
cla autoconducidos que

ateriales desde las minas hasta

los puertos. En todos los casos, hablamos no
de tecnologias del futuro, sino actuales y ya
en pruebas reales. Tan solo en los Estados
Unidos, la mineria genero, segun datos de
2014, 634,600 puestos de trabajo directos, y
més de 1.3 millones de puestos indirectos.

Resulta muy interesante plantear las razones
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